Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su
dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais

Lifelong
Learning
Programme

KOMPETENCIJUY SRITYS

KOMPETENCIJY LAVINIMO PAKOPOS

1. Mechatroniniy sistemy
techniné priezidra ir veikimo
patikimumo uztikrinimas.

Jis/ji geba atlikti bazine planine
mechatroniniy jrengimy ir sistemy
technine priezidra, laikantis
nustatyto techninés prieziGros
plano.

Jis/ji geba atlikti mechatroniniy
sistemy techninés prieZidros
proceduras, pavyzdZiui, naudotis
techninio aptarnavimo dokumen-
tais ir techninés prieZidros planais
bei, esant reikalui, atlikti reikalin-
gus procedury pakeitimus.

Jis/ji geba taikyti prevencine
technine prieZidrg, siekiant uztik-
rinti sklandy mechatroniniy
sistemy veikima.

Be to, jis/ji geba pakeisti operacijy
sekg jdiegiant kokybés uztikrini-
mo priemones.

Jis/ji geba parengti mechatroniniy
jrengimy ir sistemy techninés
priezidros proceduras ir jy atliki-
mo bei kokybés uztikrinimo pro-
ceddry planus.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba nuvalyti mechatroninius komponentus ir apsaugoti juos nuo tar$os.

Jis/ji geba sutepti mechatroniniy sistemy mechanines dalis (pvz., guolius).

Jisl/ji geba patikrinti mechatroniniy masiny ir jrengimy skys¢iy lygj ir papildyti reikiamg skyscio kiekj (pvz.. variklio alyva, hidrauliné alyva).

Jis/ji geba pakeisti nusidéveéjusias mechtroninés sistemos detales ir pagalbinius komponentus (pvz. tarpines, pagalbinius varikliy komponentus).

Jis/ji geba suderinti mechatroniniy sistemy derinamus komponentus (pvz.., koreguoti grandinés ir dirzy jtempima).

Jis/ji gali su priziGrin€io specialisto pagalba papildyti esamus techninés priezidros planus naujy darby rezultatais.
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Lifelong
Learning
Programme

1. Mechatroniniy sistemy
techniné priezidra ir veikimo
patikimumo uztikrinimas.

Jis/ji geba atlikti bazine planine
mechatroniniy jrengimy ir sistemy
technine priezidra, laikantis
nustatyto techninés prieZitros
plano.

Jis/ji geba atlikti mechatroniniy
sistemy techninés priezilros
procediras, pavyzdziui, naudotis
techninio aptarnavimo dokumen-
tais ir techninés prieZiGros planais
bei, esant reikalui, atlikti reikalin-
gus procediry pakeitimus.

Jis/ji geba taikyti prevencine
technine prieZilra, siekiant
uztikrinti sklandy mechatroniniy
sistemy veikima.

Be to, jis/ji geba pakeisti operacijy
sekg jdiegiant kokybés uztikrini-
mo priemones.

Jis/ji geba parengti mechatroniniy
jrengimy ir sistemy techninés
priezilros proceddras ir jy at-
likimo bei kokybés uZtikrinimo
procedury planus.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba atlikti planine sudétingos mechatroninés masinos technine priezitrg.

Jisl/ji geba taikyti su profesine veikla susijusias sveikatos apsaugos, darby saugos ir nelaimingy atsitikimy darbe prevencijos priemones.

Jis/ji geba naudoti energijos iSteklius ir medziagas taip, kad bity tausojama aplinka.

Jis/ji geba iSvengti nebdtiny gamybos proceso atlieky susidarymo ir saugoti susidariusias gamybos atliekas taip, kad baty tausojama aplinka.

Jis/ji geba savarankiSkai papildyti techninés priezitros planus naujais darbo rezultattais.
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1. Mechatroniniy sistemy
techniné priezidra ir veikimo
patikimumo uztikrinimas.

Jis/ji geba atlikti bazine planine
mechatroniniy jrengimy ir sistemy
technine priezidra, laikantis
nustatyto techninés prieZitros
plano.

Jis/ji geba atlikti mechatroniniy
sistemy techninés prieZidros
proceduras, pavyzdZiui, naudotis
techninio aptarnavimo dokumen-
tais ir techninés priezidros planais
bei, esant reikalui, atlikti reikalin-
gus procedury pakeitimus.

Jis/ji geba taikyti prevencine
technine priezidrg, siekiant
uztikrinti sklandy mechatroniniy
sistemy veikima.

Be to, jis/ji geba pakeisti operacijy
seka jdiegiant kokybés uztikrini-
mo priemones.

Jis/ji geba parengti mechatroniniy
jrengimy ir sistemy techninés
priezilros proceddras ir jy at-
likimo bei kokybés uZtikrinimo
procedury planus.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba patikrinti mechatronines sistemas.

Jisl/ji geba patikrinti apsauginiy sistemy veikimg ir vykdyti protokoluose numatytus tikrinimus.

Jis/ji geba vykdyti mechatroniniy sistemy technine priezitirg vadovaujantis techninés priezidros planais.

Jis/ji geba pakeisti nusidéveéjusias dalis atliekant prevencine technine priezitra (pvz., dirzus, guolius).

Jis/ji geba iSardyti ir surinkti jrengimus ir jy mazgus bei Zyméti detales pagal jy pozicijg ir vykdomas funkcijas (pvz., pakeisti dantracius).

Jis/ji geba nustatyti ir pasalinti defektus bei juos uzfiksuoti techninés priezitros dokumentuose.
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1. Mechatroniniy sistemy
techniné priezidra ir veikimo
patikimumo uztikrinimas.

Jis/ji geba atlikti bazine planine
mechatroniniy jrengimy ir sistemy
technine priezidra, laikantis
nustatyto techninés prieZitros
plano.

Jis/ji geba atlikti mechatroniniy
sistemy techninés prieZidros
proceduras, pavyzdZiui, naudotis
techninio aptarnavimo dokumen-
tais ir techninés priezidros planais
bei, esant reikalui, atlikti reikalin-
gus procedury pakeitimus.

Jis/ji geba taikyti prevencine
technine prieZilra, siekiant
uztikrinti sklandy mechatroniniy
sistemy veikima.

Be to, jis/ji geba pakeisti operacijy
sekg jdiegiant kokybés uztikrini-
mo priemones.

Jis/ji geba parengti mechatroniniy
jrengimy ir sistemy techninés
prieziGros proceddras ir jy at-
likimo bei kokybés uztikrinimo
proceddry planus.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba taikyti kokybés uztikrinimo procediras atliekant mechatroniniy sistemy technine prieziarg ir taisyma.

Jisl/ji geba pasirinkti tikrinimo proceddras ir priemones.
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2. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy instaliavimas ir
iSardymas.

Jis/ji geba naudotis rastiSkomis instrukcijomis

instaliuojant ir iSardant atskirus komponentus,
sudaranéius mechatroninés sistemos funkcine
grupe (pvz.. jutiklius, jungiklius, pavaras, vari-

klius, transportavimo sistemas, bégius).

Jisl/ji geba pagal gamybos proceso reikalavi-
mus parinkti mechatroniniy sistemy mecha-
nines dalis ir programine jrangg (pvz., juti-
klius, pavaras, jungtis, komunikacijos pro-
ceddras) bei parengti ir iSbandyti paprastas
programuojamas logines valdymo programas
(PLC).

Jis/ji geba pateikti nepriklausomus mecha-
troninius sprendimus gamybos linijy konstra-
vimui, uztikrinti jy bendrg funkcionaluma, ir, be
to, geba naudotis esamais ir modifikuotais
standartiniais komponentais.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji remiantis bréziniais geba nustatyti pneumatiniy ir hidrauliniy vamzdyny sistemy ilgj ir batinus sujungimus.

Jis/ji remiantis bréziniais geba prijungti elektrinius jutiklius (pvz., talpos, indukcinj, pjezoelektrinj jeégos jutiklj).

Jis/ji geba uztikrinti saugy servopavary, asinchroniniy ir tiesioginés sroveés varikliy galios tiekima.

Jis/ji geba surinkti ir suderinti mechaninius komponentus (pvz, tvirtinant varztais, suvirinant).
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2. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy instaliavimas ir
iSardymas.

Jis/ji geba naudotis rastiSkomis instrukcijomis
instaliuojant ir iSardant atskirus komponentus,
sudarancius mechatroninés sistemos funkcing
grupe (pvz.. jutiklius, jungiklius, pavaras, vari-
klius, transportavimo sistemas, bégius).

Jis/ji geba pagal gamybos proceso reikalavi-
mus parinkti mechatroniniy sistemy mecha-
nines dalis ir programine jrangg (pvz., juti-
klius, pavaras, jungtis, komunikacijos pro-
ceddras) bei parengti ir iSbandyti paprastas
programuojamas logines valdymo programas
(PLC).

Jis/ji geba pateikti nepriklausomus mecha-
troninius sprendimus gamybos linijy konstra-
vimui, uztikrinti jy bendrg funkcionaluma, ir, be
to, geba naudotis esamais ir modifikuotais
standartiniais komponentais.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba perkelti duomenis apie laidy iSvedziojimo ir pneumatines/hidraulines schemas j surinkimo brézinj, nurodant teisingg atlikimo seka.

Jis/ji geba taisyklingai sumontuoti ir iSardyti pazymint kiekvieng mechaninj prietaisag (pvz., pakeisti pavaros komponentus).

Jis/ji geba atlikti veikimo iSbandyma jvertinant turimus veikimo parametrus.

Jis/ji geba suplanuoti, atlikti ir dokumentuoti galutinj priémimo iSbandyma.
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2. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy instaliavimas ir
iSardymas.

Jis/ji geba naudotis rastiSkomis instrukcijomis
instaliuojant ir iSardant atskirus komponentus,
sudarancius mechatroninés sistemos funkcine
grupe (pvz.. jutiklius, jungiklius, pavaras, vari-
klius, transportavimo sistemas, bégius).

Jisl/ji geba pagal gamybos proceso reikalavi-
mus parinkti mechatroniniy sistemy mecha-
nines dalis ir programine jrangg (pvz., juti-
klius, pavaras, jungtis, komunikacijos pro-
ceddras) bei parengti ir iSbandyti paprastas
programuojamas logines valdymo programas
(PLC).

Jis/ji geba pateikti nepriklausomus mecha-
troninius sprendimus gamybos linijy
konstravimui, uztikrinti jy bendrg funkcion-
aluma, ir, be to, geba naudotis esamais ir
modifikuotais standartiniais komponentais.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba modifikuoti mechatroninés sistemos prietaisg ieSkant alternatyviniy sprendimy (pvz., jungtj, konvejerio juostg).

Jis/ji geba iSbandyti optimizuotg mechatronikos sistema.

Jis/ji geba nustatyti sutrikimy ir gedimy rezimus ir pasidlyti galimus problemy sprendimus.
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Lifelong
Learning
Programme

3. Mechantroniniy kompo-
nenty instaliavimas ir
suderinimas mehatroninése
sistemose ir gamybos lini-
jose.

Jis/ji geba instaliuoti ir suderinti mecha-
troninius komponentus (pvz., atskirus
standartinius elektropneumatinius voztuvus,
jutikliy ir pavary junginius).

Jis/ji geba instaliuoti ir suderinti mechatroniniy
posistemiy komponentus (pvz., linijines pava-
ras, matavimo sistemas, transportavimo pava-
ras, transportavimo sistemas).

Jis/je geba instaliuoti ir suderinti sudétingus
mechatroninius jrengimus, susidedancius i$
jvairiy technologijy, instrumentinés ir valdymo
jrangos, suderinti susijusius parametrus,
iSbandyti bendrg jrengimo veikimg ir uztikrinti
patikimg jo veikima.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba surinkti mechatroninius komponentus (pvz., jjungimo modulius, korpusus, el. grandinés vienety junginius).

Jis/ji geba sujungti pagalbinius ir elektros grandinés komponentus laidais ir juos pazyméti.

Jis/ji geba suderinti atskirus mechantroninés sistemos komponentus.

Jis/ji geba instaliuoti komponentus su skysciais, ypac hidraulinius cilindrus ir voztuvus.

Jis/ji geba paruosti, iSdéstyti ir sujungti vamzdzius ir Zarnas.

Jis/ji geba patikrinti sandaruma.
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3. Mechantroniniy kompo-
nenty instaliavimas ir
suderinimas mehatroninése
sistemose ir gamybos lini-
jose.

Jis/ji geba instaliuoti ir suderinti mecha-
troninius komponentus (pvz., atskirus
standartinius elektropneumatinius voztuvus,
jutikliy ir pavary junginius).

Jis/ji geba instaliuoti ir suderinti mechatroniniy
posistemiy komponentus (pvz., linijines pava-
ras, matavimo sistemas, transportavimo pava-
ras, transportavimo sistemas).

Jis/je geba instaliuoti ir suderinti sudétingus
mechatroninius jrengimus, susidedancius i$
jvairiy technologijy, instrumentinés ir valdymo
jrangos, suderinti susijusius parametrus,
iSbandyti bendrg jrengimo veikimg ir uztikrinti
patikimg jo veikima.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba naudotis guoliy surinkimo instrumentais.

Jisl/ji geba surinkti ir suderinti varikliy elementus (pvz., pavary asis ir guolius, jungtis, juostines ir grandinines pavaras, pavary dézes,

motoreduktorius).

Jis/ji geba naudotis elektriniais matavimo prietaisais ir bandymy jrengimais.

Jis/ji geba naudotis mechaniniais matavimo prietaisais ir bandymy jrengimais.

Jis/ji geba iSbandyti ir suderinti jrengimus, nustatant ribinius veikimo parametrus (pvz., jungikliai ir jutikliai ).
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3. Mechantroniniy kompo-
nenty instaliavimas ir
suderinimas mehatroninése
sistemose ir gamybos lini-
jose.

Jis/ji geba instaliuoti ir suderinti mechatroninius
komponentus (pvz., atskirus standartinius
elektropneumatinius voztuvus, jutikliy ir pavary
junginius).

Jis/ji geba instaliuoti ir suderinti mechatroniniy
posistemiy komponentus (pvz., linijines pava-
ras, matavimo sistemas, transportavimo pava-
ras, transportavimo sistemas).

Jis/je geba instaliuoti ir suderinti sudétingus
mechatroninius jrengimus, susidedancius i$
jvairiy technologijy, instrumentinés ir val-
dymo jrangos, suderinti susijusius para-
metrus, iSbandyti bendrg jrengimo veikimg ir
uztikrinti patikimg jo veikima.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba surinkti ir suderinti mechantronine sistema su keliomis judéjimo funkcijomis.

Jis/ji geba instaliuoti pavary ir transportavimo sistemas ir sujungti elektros variklius su dazniy keitikliais.

Jis/ji geba pritaikyti instrumentine ir valdymo jrangg prie esamy jrengimy.

Jis/ji geba paleisti mechatroninius jrengimus.

Jisji geba stebéti ir vertinti mechatroniniy jrengimy veikima.

10
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4. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy projektavimas,
derinimas ir montavimas
pagal kliento poreikius ir
gamybos patalpy planus.

Jis/ji geba naudoti
rankiniu budu arba
kompiuteriy pro-
gramomis patikrintus
jrankius, kad pagal
gamybos brézinius ir
kliento reikalavimus
gaminti atskirus
mechatroniniy sis-
temy komponentus.

Jislji geba parengti
paprastus mecha-
troniniy posistemiy
brézZinius ir aprasy-
mus bei naudotis
bazinémis kompi-
uterinio projektavimo
CAD aplikacijomis.

Jis/ji geba sumontuoti
paprastas mecha-
tronines posistemes
naudojantis bréZiniu
bei instaliuoti prie-
taisus pagal speciali-
us gamybos porei-
kius.

Jis/ji geba taikyti
iSsamias zinias apie
standartus ir taisykles
(pvz., apie pavirsiy
apdirbimg) bei nau-
dotis sudéting-
esnémis kompi-
uterinio projektavimo
CAD funkcijomis
(pvz., patikrinti
sgsajas).

Jis/ji geba surinkti
mechatronines
sistemas naudojant
originalias konstra-
vimo technikas ir
anksc€iau pateiktas
dalis.

Jis/ji pilnai supranta
kompiuterinio pro-
jektavimo CAD
funkcijas ir uzfiksuoti
dokumentuose sis-
temy pakeitimus
(pvz., detaliy sarasai,
funkcijy apraSymai,
veikimo instrukcijos).

Jis/ji geba supro-
jektuoti ir sukonstruoti
savarankiSkas mech-
atronines posistemes
ir, naudojantis
tinkamais matavimo ir
bandymo jrengimais
jvertinti bating
gamybai tiksluma.

Jis/ji geba uzfiksuoti
dokumentuose
kookybés kontrolés
sistemy rezultatus.

Jis/ji geba atlikti nep-
riklausomus jvairiy
prietaisy pakeitimus ir
priderinimus (jskai-
tant varikliy, jutikliy ,
PLC parinkima) ir
naudotis skaitmenin-
émis CNC pro-
gramomis sistemos
konstravimui.

Jis/ji geba konstruoti
naudojantis skait-
meniniu modeliavimu
bei atlikti sistemos
veikimo simuliacijg ir
naudotis kompiuteri-
niu skaiciavimu
(pvz.. FEM).

Jis/ji geba atlikti
sanaudy ir naudos
analize (pvz., sieki-
ant nuspresti, ar
komponentus pirkti,
ar gaminti atskirai.)

Jis/ji geba projektuoti
nepriklausomas
sudétingas mechat-
ronines sistemas ir
apskaiciuoti sistemos
ekonominj nau-
dinguma.

Jis/ji geba optimizuoti
skaitmeninio valdymo
CNC programas
sudétingy mechatro-
niniy jrengimy ir
sistemy gamybai bei
stébéti atviro kontdro
sistemos automatika.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai: Siame projekte néra analizuojami
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5. Mechatroniniy sistemy
paleidimas ir techninés bei
ekonominés pagalbos klien-
tams teikimas.

Jis/ji geba paleisti mechat-
roninius jrengimus pagal
specifikacijas ir eskizus
bei suteikti pagalba klien-
tams jy perdavimo metu.

Jis/ji geba paleisti mechat-
ronines sistemas, jvertinus
jmonés poreikius ir ba-
zines salygas, parengti
bating technine dokumen-
tacijg, patarti klientams dél
saugaus jrengimy eks-
ploatavimo bei basimo
technologijy jsigijimo.

Jis/ji geba paleisti sujung-
tas mechatronines siste-
mas ir jrengimus, jvertinus
visas bazines saglygas bei
parengti bating technine
dokumentacija, jskaitant
instrukcija.

Jis/ji geba analizuoti klien-
ty poreikius ir konfigdruoti
jrengimus pagal reikiamus
sprendimus.

Jis/ji geba esant reikalui
apmokyti klientus ir padeéti
jiems laikytis saugaus
eksploatavimo proceddry.

Jis/ji geba jvertinti klienty
reikalavimus mechatroni-
niams jrengimams, pa-
rengti sprendimus ir pla-
nuoti sistemos jdiegimg ir
veikima.

Jis/ji geba valdyti projektg
nuo pasitlymo pateikimo
iki pridavimo klientui,
jskaitant laiko planavimg ir
plany parengima.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai: Siame projekte néra analizuojami
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Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su
dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais

Lifelong
Learning
Programme

6. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy veikimo procesy ir
operacijy sekos prieziira ir
vertinimas (jskaitant kokybés
uztikrinima).

Jis/ji geba priziareéti pro-
ceso sekas pagal speci-
fikacijas bei jdiegti reika-
lingas kokybés valdymo
priemones.

Jis/ji geba savarankiskai
prizitréeti proceso sekas,
vertinti rezultatus, valdyti
lydin€iuosius statistinius
proceso rodiklius (SPC)
pagal kokybés valdymo
plang, paruosti paprastus
darbo grafikus, jskaitant
gamybos grafikg ir laiko
valdyma.

Jis/ji geba valdyti ir
priziareti mechatroninius
jrengimus, parinkti ban-
dymo ir stebéjimo planus,
parengti ir valdyti ly-
dinCiuosius statistinius
proceso rodiklius (SPC),
siekti optimaliy gamybos
linijos rezultaty, susijusiy
su medziagy srautu ir
parengti darbo grafikus,
jskaitant ir standartinés
gamybos laiko planus.

Jis/ji geba stébéti sudétin-
gas mechatronines siste-
mas naudojant virtualius
instrumentus ir PPS sis-
temas bei atvirojo kontdro
valdymga siekiant optimi-
zuoti jrengimy iSdéstyma,
analizuoti medziagy
srautus ir gamybos laiko
grafikus.

Jis/ji geba optimizuoti
mechatroniniy gamybos
linijy proceso ciklus, sutei-
kti instrukcijas del PPS
sistemy pakeitimy (pvz.,
suderinimy su SAP
sistemomis) ir jdiegti
nuolatinio procesy gerini-
mo kokybés valdymo
sistemas (CIP/KVP).

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai: Siame projekte néra analizuojami
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Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su
dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais

Lifelong
Learning
Programme

7. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy mechaniniy ir pro-
graminés jrangos kompo-
nenty, skirty Siy sistemy ir
jrengimy valdymui ir regulia-
vimui instaliavimas, kon-
figiravimas, programavimas
ir veikimo patikrinimas.

Jis/ji geba instaliucti ir konfigdruo-
ti programas jrengimams ir pro-
gramineés jrangos komponentams
ir jdiegti paprastas programuo-
jamo loginio valdymo programas
(PLC).

Jis/ji geba parinkti mechatroniniy
sistemy jrengimus ir programine
jranga (pvz. jutiklius, pavaras,
jungtis, komunikacijos proce-
daras) ir parengti bei iSbandyti
paprastas programuojamo loginio
valdymo programas (PLC) pagal
gamybos proceso reikalavimus.

Jis/ji geba integruoti ir konfiglruo-

ti mechatroniniy sistemy progra-
minius, valdymo ir reguliavimo
mechanizmus, programuoti
paprastus jrengimus (bendradar-

biaujant su projektuotojais), simu-

liuoti programos sekg pries pa-
leidziant.

Jis/ji geba projektuoti, iSbandyti ir
konfigUruoti jrengimus ir progra-
mine jranga tinklinéms mechatro-
ninéms sistemoms bei stebéti
sistemos sglygas naudojantis
tinkamais matavimo ir vizualiza-
cijos instrumentais.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba nustatyti svarbiausius PLC jrengimy modulius.

Jisl/ji geba atlikti PLC jrengimy konfiglracijg naudojantis PLC programine jranga.

Jis/ji geba perduoti PLC programas j automatikos vienetus.

Jis/ji geba jvesti ir pakeisti mechatroninio jrengimo modulio valdymo programas (pvz., pakélimo ir padéjimo jrenginys).
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Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su
dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais

Lifelong
Learning
Programme

7. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy mechaniniy ir pro-
graminés jrangos kompo-
nenty, skirty Siy sistemy ir
jrengimy valdymui ir regu-
liavimui instaliavimas, kon-
figiravimas, programavimas
ir veikimo patikrinimas.

Jis/ji geba instaliuoti ir konfigdru-

oti programas jrengimams ir

programinés jrangos komponen-

tams ir jdiegti paprastas pro-
gramuojamo loginio valdymo
programas (PLC).

Jis/ji geba parinkti mechatroniniy
sistemy jrengimus ir programine
jranga (pvz. jutiklius, pavaras,
jungtis, komunikacijos pro-
ceddras) ir parengti bei iSbandyti
paprastas programuojamo lo-
ginio valdymo programas (PLC)
pagal gamybos proceso
reikalavimus.

Jis/ji geba integruoti ir konfigdruoti

mechatroniniy sistemy programini-

us, valdymo ir reguliavimo mecha-
nizmus, programuoti paprastus
jrengimus (bendradarbiaujant su
projektuotojais), simuliuoti pro-
gramos sekg pries paleidziant.

Jis/ji geba projektuoti, iSbandyti ir
konfigQruoti jrengimus ir pro-
graming jrangg tinklinéms
mechatroninéms sistemoms bei
stebéti sistemos sglygas nau-
dojantis tinkamais matavimo ir
vizualizacijos instrumentais.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba naudotis techniniais bréziniais ir specifikacijomis siekiant parinkti jrengimy ir programinés jrangos komponentus (pvz., sensorinius
jungiklius, pneumatines sklendes, cilindrus).

Jisl/ji geba surinkti jrengimy komponentus j mechatroniniy jrenginiy modulius.

Jis/ji geba instaliuoti jutiklius ir pavaras.

Jisl/ji geba patikrinti veikiancios valdymo sistemos jutikliy ir pavary veikimg .

Jis/ji geba jdiegti mechatroninés sistemos linijine programa (pvz., su laiko skaic¢iavimo funkcijomis, skaitikliais).

Jis/ji geba patikrinti proceso aplikacijos programas.
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Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su
dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais

Lifelong
Learning
Programme

7. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy mechaniniy ir pro-
graminés jrangos kompo-
nenty, skirty Siy sistemy ir
jrengimy valdymui ir regu-
liavimui instaliavimas, kon-
figiravimas, programavimas
ir veikimo patikrinimas.

Jis/ji geba instaliuoti ir konfigdru-
oti programas jrengimams ir pro-
graminés jrangos komponentams
ir jdiegti paprastas programuoja-
mo loginio valdymo programas
(PLC).

Jis/ji geba parinkti mechatroniniy
sistemy jrengimus ir programine
jranga (pvz. jutiklius, pavaras,
jungtis, komunikacijos pro-
ceddras) ir parengti bei iSbandyti
paprastas programuojamo loginio
valdymo programas (PLC) pagal
gamybos proceso reikalavimus.

Jis/ji geba integruoti ir konfigaru-
oti mechatroniniy sistemy pro-
graminius, valdymo ir reguliavimo
mechanizmus, programuoti pap-
rastus jrengimus (bendradarbiau-
jant su projektuotojais), simuliuoti
programos sekg prie$ paleidziant.

Jis/ji geba projektuoti, iSbandyti ir
konfigdruoti jrengimus ir pro-
gramine jrangg tinklinéms mecha-
troninéms sistemoms bei stebéti
sistemos sglygas naudojantis
tinkamais matavimo ir vizualizaci-
jos instrumentais.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba programuoti mechatroniniy sistemy su skirtingais veikimo rezimais (pvz., vieno zingsnio, automatinio rezimo) PLC programas.

Jisl/ji geba priimti ir apdoroti analoginius ir skaitmeninius signalus (pvz., su temperatiros davikliais arba kodatoriais).

Jisl/ji geba jdiegti PLC programas elektros varikliy greic¢io valdymui (pvz., dazniy keitiklis, servopavaros).

Jis/ji geba simuliuoti roboto judesius virtualioje aplinkoje naudojantis valdymo grandinémis.

Jis/ji geba rasti realaus roboto struktiros atitikmenis virtualioje roboto struktdroje.
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Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su
dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais

Lifelong
Learning
Programme

7. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy mechaniniy ir pro-
graminés jrangos kompo-
nenty, skirty Siy sistemy ir
jrengimy valdymui ir regulia-
vimui instaliavimas, kon-
figiravimas, programavimas
ir veikimo patikrinimas.

Jis/ji geba instaliuoti ir kon-
fighruoti programas jrengimams
ir programinés jrangos kompo-
nentams ir jdiegti paprastas
programuojamo loginio valdymo
programas (PLC).

Jis/ji geba parinkti mechatroniniy
sistemy jrengimus ir programine
jranga (pvz. jutiklius, pavaras,
jungtis, komunikacijos proce-
ddras) ir parengti bei iSbandyti
paprastas programuojamo logi-
nio valdymo programas (PLC)
pagal gamybos proceso reikala-
vimus.

Jis/ji geba integruoti ir konfiglruoti

mechatroniniy sistemy programini-

us, valdymo ir reguliavimo mecha-
nizmus, programuoti paprastus
jrengimus (bendradarbiaujant su
projektuotojais), simuliuoti progra-
mos seka pries paleidziant.

Jis/ji geba projektuoti, iSbandyti ir
konfigdruoti jrengimus ir progra-
mine jrangg tinklinéms mechatro-
ninéms sistemoms bei stebeti
sistemos salygas naudojantis
tinkamais matavimo ir vizualiza-
cijos instrumentais.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai:

Jis/ji geba prijungti automatinéje sistemoje PLC duomeny perdavimui (pvz., naudojant bus sistemg).

Jisl/ji geba surinkti tinklinius komponentus j valdymo sistema.

Jis/ji geba valdyti tinklinius periferinius prietaisus (pvz., servopavaras, dazniy keitiklius).

Jis/ji geba suderinti matavimo instrumentus.
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Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su
dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais

B Lifelong
Nl Learning
Programme

w ¥y

* oy ok

8. Techninés infromacijos,
reikalingos mechatroniniy
sistemy suderinimui,
parengimas ir platinimas.

Jis/ji geba parengti mechatroniniy posistemiy
aprasymus ir bréZinius ir taikyti bazines
kompiuterinio projektavimo CAD aplikacijas.

Jisl/ji visiSkai supranta mechatroniniy sistemy
techninés informacijos dokumenty valdymg ir
geba parengti bei pritaikyti Siuos dokumentus
pagal specialius jmonés veiklos reikalavimus.

Jis/ji geba atskirai analizuoti sudétingas
operacijy sekas siekiant suprasti rysius ir
parengti techninés priezitros bei gamybos
proceduras.

Jis/ji supranta sistemos parametry svarbg
jrengimy funkcionavimui ir geba savarankiskai

jvertinti bei dokumentuoti mechaniniy
jrengimy nusidéveéjimg ir bendrg bikle.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai: Siame projekte néra analizuojami

9. Mechatroniniy sistemy ir
jrengimy veikimo sutrikimy ir
gedimy diagnostika ir tai-
symas, klienty konsultavi-
mas, kaip iSvengti veikimo
sutrikimy ir gedimy, mecha-
troniniy sistemy modifikavi-
mas ir iSplétimas.

Jis/ji geba diagnozuoti ir pasalinti
paprasty mechatroniniy sistemy
komponenty ir prietaisy su-
trikimus ir gedimus.

Jis/ji geba naudotis reikalingais
tikrinimo, matavimo ir di-
agnozavimo instrumentais.

Jis/ji geba savarankiSkai spresti
mechatroniniy gamybos jrengimy
veikimo problemas naudojantis
(kompiuterinémis) diagnostikos
sistemomis bei taikyti ekspertines
sistemas, duomeny bazes ir su-
trikimy dokumentavima.

Jis/ji geba diagnozuoti ir pasalinti
sudétingy mechatroniniy jrengimy
veikimo klaidas ir sutrikimus bei
patarti klientams, kaip iSvengti
sutrikimy bei gedimy priezasciy
atliekant jrengimo ar sistemos
pakeitimus ar patobulinimus.

Jis/ji geba analizuojant mecha-
troninés jrangos gedimus iSplétoti
stebésenos ir diagnostikos sis-
tema.

Dalinés kompetencijos/ Mokymosi rezultaty vienetai: Siame projekte néra analizuojami
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Projekto THEME kompetencijy matrica - mechatronika su

THEME dalinémis kompetencijomis/ mokymosi rezultaty vienetais
Santrumpos:
BOL B/L Pakrovimo sgskaita Bill of lading
CMR Convention relative au contrat de transport international de marchandises par route (krovinio pervezimo deklaracija)
ERP Jmonés istekliy planavimas Enterprise Resource Planning
L/C Akredityvas Letter of Credit
SOP Pardavimy uzsakymo procesas Sales Order Process
EUR 1 EUR 1. prekiy judejimo sertifikatas
Lifelong
Learning
Programme

Sis projektas yra finansuojamas Europos Komisijos.

Si publikacija atspindi tik jos autoriy nuomone, todél Europos Komisija negali bati laikoma atsakinga uZ $ios informacijos turinj ir bet kokj jos panaudojima.

Lifelong
Learning
Programme
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